Robotique 4102 – Géométrie III.
Homothétie

Laboratoire 1


Matériel nécessaire :

	· Ruban à masquer
	· Règle de 1 M.

	· Crayon à mine
	· Gomme à effacer

	· Robot Lego
	· Ordinateur avec Mindstorm

	· Feuille d’auto évaluation
	· 






1) Dessine sur la table la figure suivante :
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2) Calcule les valeurs de X, Y, et 
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

3) Quelle est la valeur de l’angle D ? _____________________________________
a. Comment as-tu trouvé la réponse ? ____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

4) Fait faire le périmètre de cette figure au robot
a. Combien de tours de roues le robot a-t’il fait ? ___________
b. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ? _____________


5) Toujours sur la table, trace l’homothétie à partir de point O où k= 2.

6) Fait faire le périmètre au robot.
a. Combien de tours de roues le robot a-t’il-fait ? __________________
b. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ? _____________

7) Que peux-tu dire du nombre de tours dans chacune des figures ? ______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
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