
Atelier 2101
Laboratoire 4
Triangle variable


Matériel nécessaire :
	· Ruban à masquer
	· Règle de 1 M.

	· Crayon à mine
	· Gomme à effacer

	· Robot Lego
	· Ordinateur avec Mindstorm

	· Feuille d’auto évaluation
	· 




Consignes :

1) Sur la table de travail dessine un triangle dont la base est de 50 cm et la hauteur de 30 cm.
2) Quelle est la mesure des côtés ? _________________________
3) Programme le robot pour qu’il en parcoure le périmètre.
4) Modifie la hauteur du triangle à 50 cm. Quelle est la mesure des côtés ? _____________________________________

5) Programme le robot pour qu’il en parcoure le périmètre.
6) Modifie la hauteur du triangle à 65 cm. Quelle est la mesure des côtés ? ___________________________________________
7) Programme le robot pour qu’il en parcoure le périmètre.
8) Pour chacun des trois triangles le périmètre est différent. Quelle en est la raison d’après toi ? ___________
9) Quel est le modèle algébrique pour trouver les côtés du triangle ? ________________
10) Quel élément de ton modèle (variable) change dans les trois triangles ? ____________________________________________
11) Tu t’es servi de deux modèles algébriques (équations). Écris chacune d’elle en expliquant sont fonctionnement et sont utilité.
______________________
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