Atelier 2101
Laboratoire 2
Le périmètre de différentes figures géométriques
Rectangle & carré



Matériel nécessaire :
	· Ruban à masquer
	· Règle de 1 M.

	· Crayon à mine
	· Gomme à effacer

	· Robot Lego
	· Ordinateur avec Mindstorm

	· Feuille d’auto évaluation
	· 




Consignes :

1. Sur ta table, dessine un rectangle de 40cm de largeur par 20 cm de hauteur. 
a. Recouvre ce rectangle de ruban à masquer
b. Fait  faire au robot le tour du rectangle. Pour que ton robot tourne bien les coins, va voir ton enseignant(e) qui t’expliquera comment faire.
c. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ?  120 cm
d. Comment as-tu trouvé la réponse ?   En utilisant l’équation du périmètre : Largeur + Hauteur + Largeur + Hauteur.    Ou 2 X L  + 2 X H ou (2L+2H). 


Solution suggérée :

	


	

	


	

	


	

	


	

	


	

	




2. Sur la table, dessine un carré de 50cm de côté. 
a. Recouvre ce carré de ruban à masquer
b. Fait  faire au robot le tour du carré. Pour que ton robot tourne bien les coins, va voir ton enseignant(e) qui t’expliquera comment faire.
c. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ?  200 cm 
d. Comment as-tu trouvé la réponse ? En utilisant l’équation du périmètre du carré : 4 X les côtés ou 4 X C ou 4C.

Solution suggérée :

	


	

	


	

	


	

	




3. Sur la table, dessine un triangle dont la base mesure 50cm et la hauteur 50cm. 
a. Recouvre ce triangle de ruban à masquer
b. Fait  faire au robot le tour du triangle. Pour que ton robot tourne bien les coins, va voir ton enseignant(e) qui t’expliquera comment faire.
c. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ?   161,8 cm
d. Comment as-tu trouvé la réponse ? Quels sont les modèles algébriques que tu as utilisés ? 
 (
5
5
,9
 cm
) (
50 cm
) (
50 cm
)À l’aide du théorème de Pythagore, de la règle de trois et de l’équation du périmètre.




Solution suggérée :


	


	

	


	

	


	

	




4. N’oublie pas de remplir ton auto évaluation.
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La solution est basée sur une rotation de 450 degrés pour tourner  angle droit.

Le point de départ est en bas & gauche.
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